SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Przebudowa drogi gminnej
w Ludwinowie
od km 0+000 do ki 0+400
df. 400 m
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - M - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z przebudows drogi gminnej w Ludwinowie
od km 0+000 do km 0+400 - diugos¢ odcinka 400 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3, Zakres robot objetych ST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla
rob6t objetych nizej wymienionymi specyfikacjami:

D.01.01.01.0dtwarzanie trasy i punktéw wysokosciowych drog w terenie rowninnym.
D.01.02.04. Rozbidrka elementdéw drog

D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gruncie kat.I-V.

D.02.03.01 Wykonanie nasypow w gruncie kat.I-V.

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza

D.04.02.01 Warstwa odsaczajaca

D.04.03.01.0czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa famanego.

D.04.08.00. Wyréwnanie podbudowy

D.05.03.05. Nawierzchnie z mieszanek mineraino-bitumicznych wytw. na goraco.
D.06.02.01.Przepusty pod zjazdami. :

1.4. Okreflenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calos$é
techniczno-uzytkowa (droge) albo jego czg$é stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezef).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Dlugo$é mostu - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow lukowych z nadsypka - odleglos¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.
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1.4.4. Droga - wydziclony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu

pieszych wraz z wszelkimi urzadzepiami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do

ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do

usuniecia po jego zakoficzeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz  zdarzefi i okolicznosci

zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Jezdnia - czesé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaweg, upowazniona do

kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego

postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchmi - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich

polaczenia.

1.4.12. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na

podporach mostowych, tworzaca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu koltowego, pieszego.

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesc wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogt

i skarpami rowow.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim

konstrukeji nawierzchni.

1.4.15. Rejestr obmiaroéw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z poNUMErowanymi stronami,

shuzacy do wpisywania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen,

szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja

potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez

Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badafi i préb zwigzanych z oceng

jakoéci materiatdw oraz robot.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z

dokumentacjq projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania

obciazeh od ruchu na podioze gruntowe i zapewniaj acych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa {cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa, §cieralna a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

¢) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa suzaca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢s¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze skiadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomochicze.
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e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skiadaé si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelniajaca, obok funkcji noénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowand w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysoko§ciowe 1 geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21. Obickt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnoéé wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony linlami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczomny do
umieszczania W nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i $rodowisko
przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢
pojazdéw, umieszczenia urzadzefi bezpieczefisiwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukgjt nawierzchni.

1.4.26. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

1.4.27. Podloze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania
pawierzchni.

1.4.28. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.30. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
b catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej,
sluzace do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla
ruchu kolowego, pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad droga, kolej, rurociag itp.
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1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.35. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadaé si¢ z pelnej Sciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyfi, komor.

1.4.36. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkeji terenom naruszonym w czasie realizaci zadania budowlanego.

1.4.37. Rozpietosé teoretyczna - odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.38. Szeroko$é catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegto$é migdzy zewngtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podiuznej, obejmuje
catkowita, szeroko$¢ konstrukeyjna ustroju niosacego.

1.4.39. Szerokoéé uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajéw ruchu oraz szerokosé chodnikow mierzona w $wietle poreczy
mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.41. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane - cze§¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna, catos¢
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robot zwiazanych z
budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoéine wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno§¢
z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi  uzgodnieniami  prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koficowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.
1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich
s3 obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacii.




W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowiazuje
kolejno$¢é ich waznosci wymieniona w ,,0g6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczefi W dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa 1 ST.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST i wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie
materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a)  Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod
ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
sposob okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot W okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb
i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien byé aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i W nocy tych zapor 1
znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wiszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiescl publicznie przed ich rozpoczecient
w sposbb uzgodniony z Inzynierem oOfaz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuje si¢, Ze
jest wlaczony w ceng umowna,

1.5.5. Ochrona wlasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadz bedacych
wiascicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji ~ dostarczonych —mu  przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacii i urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania

potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).
Wykonawca bedzie utrzymywag roboty do czasu odbioru ostatecznego.
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2. MATERIALY
2.1. Zrodia uzyskania materialow

Materialy wykorzystywane na budowie powinny posiadac orzeczenie wydane przez
Laboratoria Drogowe, potwierdzajace ich przydatnoé¢ do wykonywania robot, zgodnie z
przewidziang, technologia, a takze inne dowody jakosci, takie jak : atesty, wyniki testow
prowadzonych w laboratoriach wykonawcy. Wszystkie materiaty, na ktore nie ma polskich
norm PN lub BN muszg posiadaé dokument wydany przez Instytut Badawczy Drog i Mostow
pt. _Swiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i mostowym”. Za
jakos¢ zastosowanych materiatéw odpowiedzialny jest Wykonawca robdt. Materialy
przeznaczone do whbudowania podlegaja akceptacji przez Inspektora nadzoru, W przypadku
stwierdzenia, ze materialy nie odpowiadaja wymogom, nalezy zabroni¢ ich wbudowania oraz

usunaé z budowy, a wybudowane odcinki rozebrad.
2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymCzasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszezeniem, zachowaly swoja jakosé 1
whagciwosé do robét i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miegjsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach

zorganizowanych przez Wykonawce.
3. SPRZET

Stosowany na budowie sprzet powinien by¢ sprawny technicznie, za$ jego parametry
zapewnia¢ wykonawstwo robét, zgodnie z rezimem technologicznym i kryteriami jakosci.
Sprzet nalezy wyposazy¢ w sygnalizacj¢ $wietlno-blyskowa barwy zbltej, widoczna z
odleglosci 150 m przy dobrej przejrzystosci powietrza.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jakosé wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow. Pracujace na budowie srodki transportowe muszg by¢ w pelni  sprawne
technicznie, zaakceptowane do przewozu danego asortymentu materiatow przez Inzyniera.
Zdolno$é przewozowa dostosowana do wydajnosci maszyny wiodace].

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jako§¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, PZI, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich clementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniua i
wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawcg na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawey od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
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projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier
uwzgledni wyniki badan materiatéw 1 robét. W czasie wykonywania robot nalezy scisle
przestrzegac obowiazujacych rezimoéw technologicznych.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozZnie] niz w czasie pPrzez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca. Wykonawca powinien opracowac projekt
organizacji robdt 1 harmonogram budowy uwzgledniajacy wszystkie warunki realizacji robot
Jorganizacja ruchu na drodze, oznakowanie robdt/

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Program zapewniexnia jakosci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakoscl, W ktorym przedstawi on zamierzony Sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogolng opisujaca.

- organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$é wykonania poszczegolnych

elementow robodt,

- system (sposdb 1 procedure) proponowangj  kontroli i sterowania jakoscia

wykonywanych robot,

- wyposazenie W sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium

wiasnego lub laboratorium, ktoreru Wykonawca zamierza zlecic prowadzenie badaf),

- sposOb oraz formg gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiar6w,

nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych

korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob 1 forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi,
b) czes¢ szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot: :

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi

oraz wyposazeniem w mechanizimy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-konirolne,

- rodzaje i ilo§é srodkow transporiu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku

materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przed utrata ich whaéciwosci w czasie

transportu,

- sposdb i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj 1 czestotliwosé, pobieranie probek,

legalizacja i sprawdzanie urzadzes, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiakow,

wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wykonaniem, aby
osiagnaé zatozona jakosc robot.

Wykonawea Jest odpowiedzialny za petna kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
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zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz
robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialéw oraz robot z
czestotliwoécla, zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatlow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Badania, pomiary i kontrole nalezy przeprowadza¢ w nastepujacych fazach:

A/ badania i kontrole przed przystapieniem do wykonania robot — realizowane
przez Wykonawce przy udziale Inzyniera.

B/ badania, pomiary i kontrole wykonywane podczas prowadzenia robét —
polegajace na sprawdzeniu na biezaco przez Inzyniera jako$ci uzywanych przez Wykonawce
materiatéw, zgodnosci wykonywanych robot z projektem i wymogammi ST.

C/ badania i pomiary wykonywane po zakofczeniu robot — dokonuje Inzynier
wspolnie z wykonawcg.

6.5. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoéé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego.
Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposredmio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly 1 inne dokumenty begda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ W sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosel lub certyfikaty zgodnoéci materialow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig

zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1} - (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) protokoty odbioru robot,

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawenm.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa W jednostkach ustalonych w kosztorysie oraz rzeczywista ilos¢
whudowanych materiatow. Obmiar robot winien uwzgledniaé zakres robot objetych umowa
oraz roboty dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych koniecznoéé wykonania zostala
uzgodniona w czasie wykonawstwa robot pomiedzy Wykonawca i Inzynierem. Obmiaru
robot dokonuje wykonawca W sposob okreslony W umowie /warunkach kontraktu/.
Sporzadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inzynierem w trybie okreslonym w umowie.
Wyniki obmiaru nalezy poréownaé z dokumentacja projektowo-kosztorysowa W celu
okreélenia roznic w ilosci robot i materialow.

=.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesclowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy W robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

3. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Ustalenia
dotyczace odbioru Inzynier dokumentuje wpisem do dziennika budowy.

8.3. Odbior cz¢sciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesei robdt. Odbioru
czefciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich iloci, jakosci i warto$cl.

Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy =z bezzwiocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbi6r ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej
na podstawie przedfozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowg 1 ST.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ “wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows
i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszona warto$é
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. recepty i ustalenia technologiczne,
3. dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaly),
4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badafi i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, 1 ew.
PZl,
5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i
ew. PZJ,
6. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badafi i pomiaréw
zataczonych do dokumentdéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ,
7. geodezying inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
8. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
sestawione Wg Wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

3.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usupigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiodr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycii kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawceg W danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozyciji kosztorysowe] bedzie uwzglednial
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dia te]
roboty w ST 1w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe Jub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami, ,
- wartoéé zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
- warto$é pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty poérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagah warunkow umowy i wymagan ogdlnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w wWw. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz.U .z 20031, Nr.207,poz.2016,z poin.
Zm.).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa Z dnia 15 grudnia 1994 1.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjne] (M.P.Nr2 z 1995 1., poz. 29).

7 Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2004r. Nr 204,poz 2086 z
poOZniejszymi zmianami).
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ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacjii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych przy przebudowie drogi gminnej w Ludwinowie od km 0+000
do km 0+400— dlugos¢ odcinka 400 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techmiczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy ziecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwiazanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowe] oraz potozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy 1 punktéw wysokosctowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow

wysokosciowych wchodza;

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktdw gldwnych osi trasy
i punktébw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposdb watwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normarmi i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 | ‘Wymagania
ogdbine” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogéine wymagania dotyczjce materialow _
Ogélne wymagania dotyczace materialdéw, ich i)ozyskiwania i skiadowania podano
w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow trasy nalezy stosowa¢ paliki drewniane z gwozdziem, bolce
stalowe, farbe chlorokauczukowa. :

3. SPRZET
3.1. Ogodine wymagania dotyczjce sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktOw wysokos$ciowych nalezy stosowac
sprzet geodezyjno — pomiarowy.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1, Ogélne wymagania dotyczjce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania
ogdine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoOine”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane wg dokumentacji technicznej. Wykonawca
jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych 1 ich oznaczen w c¢zasie
trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Punkty trasy 1
inne punkty powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly. _

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot

naleza do obowigzkow Wykonawcy.
5.3. Wyznaczenie poloZenia obiektéw mostowych

 Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie
pOprzez.
a) wytyczenie osi obiektu,




wytyczenie punktow okredlajacych usytuowanie (kontur) obiektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady Kontroli jakosci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakoscl robot podano W ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2, Kontrola jakoSci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokoéoiowych nalezy prowadzi¢ zgodnie Z przyjeta W pracach geodezyjnych procedura.
7.OBMIAR ROBOT
7.1, Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robo6t podano W ST D-M-00.00.00 _ Wymagania ogone”pkt 7.
1.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzone)j trasy W terenie — 0,400
Obmiar robot zwiazanych Z wyznaczeniem obiektow jest czescia obmiaru robot mostowych.
3. ODBIOR ROBOT
$.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogoine zasady odbioru robot podano W ST D-M-00.00.00 _Wymagania ogdlne” pkt 8.

- 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosc podano W gT D-M-00.00.00
,,Wymagania ogolne” pkt 9. ‘

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
_ sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokoéciowych,
_ yzupelnienie osl trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoéciowych,
_ wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
_ zastabilizowanie punktow W sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem 1 oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

7. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji 1
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowd pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosclowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
I PRZEPUSTOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbitrka elementow drég, ogrodzen 1 przepustow

przy przebudowie drogi gminnej w Ludwinowie od km 0+000 do km 0+400 — dlugosé
odcinka 400m

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST)) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych
z rozbidrka,:
— warstw nawierzchni,
— kraweznikow
— chodnikéw
~ przepustow
— ogrodzen

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okrelenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogblne”
pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2. :
2.2. Ewentualne rusztowania robocze przy rozbidrce przepustow moga by¢ wykonane z
drewna lub rur stalowych
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3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robét zwiazanych z rozbiorka elementow drog, ogrodzen i przepustow
moze byé wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— fadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,
- zrywarki,

— miloty pneumatyczae,
~ pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagamnia
ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5,1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog, ogrodzen i przepustow obejmujg usunigcie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg
projektows, ST fub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w
ST lub przez Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych,
nalezy spelni¢ warunki okreslone w ST D-05.03.11 ,,Recykling”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinien on przewiezC je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST staja si¢ wiasnoscia Wykonawcy, powinny by¢
usunigte z terenu budowy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoline”
pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnoscl wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.9. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbidrka elementow drog jest
_ dla nawierzchni z masy bitumicznej - m? (metr kwadratowy)
— dla podbudowy z kruszywa — 64,00 m2
— dla ogrodzenia z siatki — mb
_ dla kraweznikow betonowych — mb
_ dla chodnika z plyt betonowych — m2
_ dla obrzezy 8x30 —mb
dla studni rewizyjnej — 1 kpl

|

3. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robdt podano W ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pratnosci podano W ST D-M-00.00.00
_ Wymagania ogblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:
2) dla rozbidrki nawierzchni,
~ wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
_ rozkucie i zerwanie nawierzehni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z
ulozeniem na poboczu,
_ zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki nawierzchni:

wyrbwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

" b) dla rozbiérki krawgznikow

- odkopanie kraweznikow,
- zerwanie podsypki cementowo piaskowej i ew. faw
_ zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki
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- wyrdéwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiodrki,
¢) dla rozbidrki chodnikéw

- reczne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie
- zerwanie podsypki

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki

- wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbidrki,
d) dla rozbidrki studni rewizyjnej

- odkopanie studni, fundamentow, taw, umocnief

- ew. ustawienie rusztowan i ich p6zZniejsze rozebranie

- rozebranie elementow studni

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki

- zasypanie dotow

- uporzadkowanie terenu

e) dla rozbiorki ogrodzenia

- demontaz elementow ogrodzenia

- odkopanie i wydobycie shupkdéw wraz z fundamentem

- zasypanie dofow po shupkach z zageszczeniem 1s=1,00
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbidrki

- uporzadkowanie terenu rozbiorki

10. PRZEPISY ZWIAZANE
N ormy'

1.BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenta gruntu.




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH I-V KATEGORII

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopow w gruntach I-V kategorii przy przebudowie drogi gminnej
w Ludwinowie od km 0+000 do km 0+400 — dlugos¢ odcinka 400m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog. :

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w ninigjszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami
1.4.1. Gleboko$é wykopu — odleglos¢ migdzy terenem a osia koryta gruntowego w wykopie,
mierzona w kierunku pionowym.
1.4.2. Wykop ptytki — wykop ktorego glebokosé jest mniejsza niz 1m.
1.4.3. Wykop $redni — wykop ktérego glebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3m.
1.4.4. Wykop gleboki — wykop o gtebokosci przekraczajacej 3m

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa , ST i poleceniami Inzyniera. Ogoine wymagania dotyczace robot
podano w ST D.00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST D-00.00.00.
_Wymagania ogolne. Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopéw prowadzone beda
recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego.




4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST D-00.00.00. ,,
Wymagania ogoine” '

5, WYKONANIE ROBOT
5,1. Zasady prowadzenia robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i barmonogram
robét. Wykonanie wykopdw powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby
umozliwié odplyw wod z wykopu. Wody opadowe nalezy odprowadzi¢ rowami poza teren
rob6t. Wykopy nalezy wykonywac z zachowaniem wymagaf dotyczacych doktadnosci
okreslonych w p. 5.3. Grunt z wykopu przeznaczony na wbudowanie w nasyp.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno
spelnia¢ wymagania, dotyczace minimalne; wartoéci wskaznika zageszezenia (Iy). Jezeli
grunty rodzime w wykopach nie maja wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosei Is.

Jezeli wartoéci wskaznika zageszczenia nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia
gruntu podioza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszezenia.
Mozliwe do zastosowania érodki, o ile nie sa okreslone w ST, proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacii Inzynierowi.

5.3 Dokladno$§é wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie moze by¢
wigksze niz 10 cm. Roéznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie
moze przekraczaé +lem oraz —3cm. Maksymalna gleboko$é wklesnie¢ na powierzchni
wykopu nie moze przekraczaé¢ 10cm przy pomiarze lata metrowa, albo powinny by¢ spelnione
‘wymagania dotyczace rownosci okreslone przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie  wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu  zgodnosci
z wymaganiami okreslonymi w niniejsze) specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST.
W czasie kontroli szczeg6lna uwage nalezy zwrocic na: '
a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich whasciwoscl,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakoficzeniu,
d) dokiadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykoficzenie),
¢) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedhig wymagan okreslonych w punkcie
52.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”




7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu i uwzglednia
nizej wymienione elementy skladowe obmierzane wg innych jednostek: m2- -plantowanie

skarp i dna wykopow
Catkowita objeto$¢ wykopu jest obliczana z przekrojow poprzecznych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00. pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00. pkt 9.
9,2, Cena jednestki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ wykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,
—. odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
- zageszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaf laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji
technicznej,
- rozplantowanie urobku na odkladzie,
— wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacj¢ terenu.
9.3, Szczegdlowe warunki piatnosci obejmuja
- wykopy mechaniczne z transportem samochodami samowytadowczymi na odl. 1 km z
wbudowaniem w nasyp -~ 26,00m3
- wykopy reczne poprzeczne— 109,00 m3 ‘
- wykopy mechaniczne z transportem samochodowym na odl.3 km z ukopu z
wbudowaniem w nasyp — 69,00 m3 i w celu zasypania rur na zjazdach —35,00 m3
- plantowanie skarp i dna wykopow — 268,00 m2

10. PRZEPISY ZWIAZANE |
Spis przepisdw zwiazanych podano w ST D-00.00.00. pkt 10.




SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D -02.03.01

WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nasypéw przy przebudowie drogi gminnej w Ludwinowie od km
0+000 do km 0+400 — dlugos¢ odcinka 400 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie przebudowy drogi i obejmuja wykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogoine wymagania dotyczace robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materialy do budowy nasypéw podaje tablica 1 w ST 02.03.01
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypow powinny spetniaé wymagania
okreslone w PN-8-02205 [4].

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzegtu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okresiono w ST D-02.00.01
pkt 3. Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem nasypow prowadzone beda przy uzyciu
dowolnego sprzetu mechanicznego, po zatwierdzeniu przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST D-02.00.01 pkt 5.

5.2. Ukop i dokop
5.2.1. Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera i tak dobrane
zeby zapewni¢ przewoz lub przemieszczanie gruntu na jak najmniejszych odlegtosciach.

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1. Wybor gruntéw { materiatow do wykonania nasypow

Wybér gruntow i materiatéw do wykonania nasypéw powinien byé dokonany z
uwzglednieniem zasad podanych w punkcie 2.

5.3.2. Zasady wykonania nasypow
5.3.2.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu warunkow w punkcie 5.3.3.1
Ogolne zasady wykonywania nasypow ST D-02.03 01.

5.3.3. Wykonanie nasypow nad przepustami

Nasypy w obrebie przepustow nalezy wykonywac jednoczesnie Z obu stron przepustu
z jednakowych, dobrze zaggszczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszcza sie wykonanie
przepustOw z innych poprzecznych elementéw odwodnienia W przekopach (weinkach)
wykonanych w poprzek uformowanego nasypu. W tym przypadku podczas wykonania
nasypu w obrebie przekopu nalezy uwzglednic wymagania okreslone W p. 53.3.6.
ST D-02.03.01

5.3.4. Wykonywarie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalezy przerwag, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wartosé
dopuszczalna, to 2naczy jest wicksza od wilgotnosci optymalnej 0 wiecej niz 10% jej
wartoscl.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno ukladaé nastepnej warstwy

gruntu.
5.3.5, Zageszczenie grunty
5.3.5.1, Ogolne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybeiej po jej rozkozeniu, powinna by¢ zageszczona 2
zastosowaniem Sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkow, '

' Rozlozone warstwy gruntu nalezy zaggszczac od krawedzi nasypu W kierunku jego

osi.
5.3.5.2. Grubo$¢ warstwy

Grubosé warstwy zageszezonego gruntu OTaz liczbe przej$¢ maszyny 7ageszczajace)
zaleca sie okresli¢ dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie Z zasadami podanymi
w punkcie 53 4.5. ST D 02.03.0%.

5.3.5.3. Wilgotno$¢ gruntu
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Wilgotnos¢ gruntu w czasie zaggszczania powinna by rowna wilgotnosci optymalnej,
z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci.

5.3.5.4. Wymagania dotyczace zageszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy -
okredlaé za pomoca oznaczenia wskaznika zaggszczenia zgodnego z tablicanr 4 STD
02.03.01.

5.4, Odklady
5.4.1. Warunki ogblne wykonania odktadow

Roboty omowione w tym punkcie dotycza postepowania z gruntami lub innymi
materiatami, ktore zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykopow, a ktore nie beda
wykorzystane do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasa drogowa.

Grunty lub inne materiaty powinny by¢ przewiezione na odklad, jezeli:

a) stanowia nadmiar objetosci w stosunku do objgtosci gruntow przewidzianych do
wbudowania, '
b) sq nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystania w innych pracach, zwiazanych z

budowa trasy drogowej,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.2.1. Rodzaje badan i pomiarow

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z
wymaganiami okreslonymi w p. 2, 3 oraz 5.3 ogolnej specyfikacji D-02.03.01iw
dokumentacji projektowej.

Szczegling uwage nalezy Zzwrocié na.

a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypdw,
b) badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
c) badania zaggszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.
6.2.2. Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow

Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na
probkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do whudowania w korpus ziemny,
pochodzacej z nowego #rodia, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3000 m’. W kazdym
badaniu nalezy okresli¢ nastgpujace wlasciwosci podane w ogolne] specyfikacji D-02.03.01

purkt 6.3.2
6.2.3. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidiowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu
wykona¢ zgodnie z punktem 6.3.3 ogolnej specyfikacji D-02.03.01.

6.2.4. Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podtoza nasypu

a) Sprawdzenie zageszcozenia nasypu oraz podtoza nasypu polega na skontrolowaniu
zgodnoscel wartosc wskaznika zageszczenia I lub stosunku modutow odksztatcena z
wartosciami okre§lonymi w p. 5.3.1.2 ip. 5.3.4.4 ogdlnej specyfikacji D-02.03.01.




